DESAFIO



Sistemas autonomos para realizar atividades de
inspecao visual em unidades offshore,
minimizando riscos de acidentes aos operadores

Sistemas roboticos dotados de diversos sensores e
"video analytics” para deteccao de vazamentos de
gas, de fluidos, sensores para deteccao de
ruidos/vibracao, chama, temperatura, obstrucoes
etc., para inspecao em unidades offshore,
minimizando riscos e aumentando a produtividade




