DESAFIO



Sistemas autonomos para inspecionar a
pintura de tubulacoes metalicas e, caso
necessario, preparar a superficie e aplicar
revestimento

Sistema robotico com capacidade de
locomocao autonoma para inspecionar e,
quando necessario, preparar e pintar
superficies de tubulacoes metalicas, em
qualquer orientacao, transpondo elementos de
tubulacao, valvulas e flanges por exemplo,
diminuindo a necessidade de trabalho em
altura e promovendo ganhos de produtividade



